Abschlussarbeit/Praktikum im Bereich technische Informatik/Robotik (gn)

Gute Grinde um ins Team zu kommen

v" Du arbeitest bei uns an wirklich einzigartigen
Projekten, die es so weltweit noch nicht gibt.

v" Wir kennen uns untereinander persénlich und

pflegen einen offenen und ehrlichen Umgang.

v'Alsinhabergefiihrtes Unternehmen haben wir
wenig Bilrokratie und kurze Entscheidungswege.

Deine Aufgaben

v' Antriebselektrifizierung

v' Lokalisierung GPS RTK

v" Moderne Terminalvisualisierung

Du kannst Deine persodnlichen Ideen einbringen
und eigenverantwortlich arbeiten.

Wir unterstiitzen Dich bei der Entfaltung Deiner
Potentiale.

Predective Maintainance

Simulation

Hil Test

Das bringst Du mit

v' Studium im Bereich Technische Informatik, E-
Technik, Mechatronik oder in einem
vergleichbaren Studiengang

v'  idealerweise Kenntnisse in: Linux, Qt,

Bildverarbeitung OpenCV, Programmierung
C/C++/Python, ROS, GIT

Zeitpunkt: laufend, Dauer mindestens 3 Monate

Ansprechpartnerin: Hannah Schulz | H.Schulz@kalverkamp.de | +49 5493 54844-20
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